
车辆工程技术102 维修驾驶

　　从现代人工智能以及自动驾驶技术的发展情况上来看，技术不断
完善，同时实用性越来越强，在公共交通领域，人工智能自动驾驶
技术的应用是未来重要的发展方向。相比传统的公交车驾驶技术，人
工智能自动驾驶技术有着很大的优势。在人工驾驶形式下，驾驶的水
平以及驾驶的安全性在很大程度上受司机状态以及司机驾驶经验的影
响，尤其对于公交车的驾驶来说对司机的驾驶水平以及驾驶的安全性
有比较高的要求，同时驾驶员培养的周期比较长，而人工智能自动驾
驶技术，不受驾驶员状态以及驾驶经验的影响，利用现代先进的传感
技术以及智能技术能够实现对驾驶环境的有效判断，在驾驶的稳定性
以及安全性上有很大的优势，目前人工智能自动驾驶技术是各国研究
的重点，需要将人工智能自动驾驶技术研究重视起来，促进该技术的
早日落地。

1　人工智能公交车自动驾驶技术概述

　　在人工智能技术以及自动驾驶技术不断发展的背景下，传统的公
交驾驶方式将逐步被淘汰，同时人车交互方式也将发生很大的改变，
车辆之间能够进行更加全面的交互通信，在此基础上发展而来的智能
交通网络将在很大程度上提升交通的效率以及交通的安全性。人工智
能公交车自动驾驶技术利用大量的传感器以及自动化的环境感知决策
机制实现了车辆的自主控制，不需要人为对车辆的行驶进行控制，改
变了传统公交车驾驶的方式。在实际的应用中，仅仅能够对车辆进行
控制是不够的，还需要雷达系统，影像感知系统，车辆通信系统，尤
其是人工智能决策系统来加以辅助，在以上技术的帮助下，能够实现
对道路车辆的有效监控，避免发生车辆碰撞事故。同时车辆内置的智
能分析系统能够获取各个路段的交通信息，并对数据加以分析，从而
规划出最优的行驶路线。从目前技术发展的情况上来看，该技术正在
不断的成熟，随着该技术不断完善和大量的应用，传统交通系统中的
交通管制方式可能成为过去式，整体交通网络的生态都将更加的智能
化。同时公共交通的安全性以及效率也将得到很大的提升。

2　人工智能公交车自动驾驶技术的应用

2.1　标识自动识别技术

　　在人工智能公交车自动驾驶技术中，标识自动识别技术是实现自
动驾驶的基础。在应用的过程中，依靠人工智能技术对相关的交通标
识进行深度的学习，让公交车能够对相关的标识进行准确地识别，并
采取相应的驾驶控制。这其中还涉及到运动跟踪以及车辆行人的识别。
由于在标识自动识别技术中，没有驾驶员对车辆进行控制指引，相关
的驾驶策略全部依赖于人工智能系统的判断，需要交通车能够自主准
确地识别车辆，行人以及交通标识。在人工智能深度学习技术的支持
下，能够让驾驶系统掌握车辆，行人以及交通标识在不同环境下的特
征，在车辆识别到行人后会主动地避让，同时能够根据不同的车道来
改变驾驶的策略。在识别在红灯标识后也会主动停车，绿灯亮起再继
续行驶，在自动驾驶模式下，以上行为均需要车辆自主进行判断以及
分析。标识自动识别技术很强的综合性，仅仅依靠车载雷达是无法实

现这一点，由于车载雷达的像素较低，因此在判断障碍物时有所不足，
而标识自动识别技术能够较好地对车载雷达进行补充。
2.2　行为决策技术

　　在人工智能公交车自动驾驶技术从应用中，行为决策技术是实现
自动驾驶的核心技术，可以将决策系统分为局部壁障避险以及全局路
径规划，在行为决策技术的支持下，能够实现车辆对危险以及障碍物
的主动规避，同时对驾驶的路径进行合理的规划。在这个过程中相关
的交通规则是其形式策略，需要用到神经网络技术，快速优化遗传算
法以及基于推理逻辑的规则技术。在实际的应用中，神经网络技术是
保证决策分析科学性准确性的关键。在技术实现的过程中将大量的车
辆行驶数据作为对神经网络训练的素材，这种学习机制能够节省大量
的代码。在车辆行驶的过程中该技术会根据实际的行驶情况对多种行
驶策略进行筛选，保证最优的驾驶策略。一般来说通过动态规划或者
是线性回归的方式来进行策略选择。
2.3　车辆控制技术

　　传统的 PID 系统为主要的车辆控制技术，但是随着技术的发展完
善，如今的车辆控制技术有了更好的选择，从目前人工智能公交车自
动驾驶技术的特点上来看，主要是应用了神经网络模糊控制技术，该
控制技术更加的智能也更加地灵活。在控制策略的选择上主要是将避
障DWA、即时驾驶、图像识别神经网络相结合，其中神经网络主要
是对车辆的传感信息以及图像信息进行提取分析，根据不同的环境要
素对车辆进行刹车、减速、加速、变道等控制。目前谷歌所研究的自
动驾驶技术即采用这种控制策略，将原始的像素图特征输入到神经网
络系统中，经系统分析再将相关的操作指令向车辆输出。另外还可以
利用该技术将车辆行人，标识，交通标识的像素特征进行提取，进而
实现更加复杂的操作指令。

3　总结

　　随着人工智能技术的不断发展完善，该技术已经逐渐地渗透到公
共交通领域，在此基础上发展而来的人工智能公交车自动驾驶技术正
展现出巨大的应用价值以及应用潜力。无论从公共交通发展的角度上
还是从技术发展的角度上都需要将人工智能公交车自动驾驶技术的应
用重视起来，加大对该技术的研究，在不断的研究论证中对技术进行
完善，进一步提升人工智能公交车自动驾驶技术的安全性以及稳定性，
促进相关研究成果的实际应用。
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摘　要：现代信息技术的发展，对社会的影响是深远而广泛的，在此基础上发展而来的人工智能技术更是现代社会发展的重要动力，人工智能

技术的优势在于能够对人的行为进行模仿，具有较强的环境判断能力以及自我学习能力，人工智能技术经过不断的进化，目前实用性更强，同

时应用范围也更广，尤其在自动驾驶领域人工智能技术展现出了比较大的优势。结合我国国情，人工智能自动驾驶技术在公共交通领域能够发

挥出更大的价值。因此本文主要就人工智能公交车驾驶技术进行论述以及研究，希望能够推动人工智能自动驾驶技术的发展。
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